RUCH DRGAJACY

1. Podstawowe pojecia.
2. Opis ruchu harmonicznego.
3. Wahadta sprezynowe i matematyczne.

4. Energia w ruchu drgajqcym.

Zrédia ilustracji sa umieszczone pod nimi. Jesli brakuje podpisu, autorem ilustracji jest autor notatki.

Autor notatki: Hanna Rosik



Ruch harmoniczny - drgania, w ktérych funkcja sinus ilustruje zalezno$é wychylenia od czasu.

Potozenie rownowagi - potozenie, w ktérym sita wypadkowa wynosi zero.

Drgania swobodne - drgania ciata wywotane wychyleniem z potozenia réwnowagi. Na ciato nie dziataja zadne sity
poza sitami dazacymi do przywrécenia rownowagi.
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faza ruchu harmonicznego ® = ¢, + ot

zalezno$¢ potozenia od czasu x(t) = Asin(ot + @) = Asin (Z—Y’f t +9,)
predkosé V= - Awsin(ot + @) = Awcos (wt + @)
przyspieszenie a = —Aw’ cos (0t + @) = — w’x

sita F(t) = —mox = —mie’ sin(wt + @)

dla dwéch ciat drgajacych w fazach przeciwnych:
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